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PROGRAMMA SVOLTO 

 

DOCENTE COMBI FEDERICO 

DISCIPLINA TECNOLOGIE MECCANICHE E APPLICAZIONI 

CLASSE 5^A MAT 

 
Argomenti trattati: 

RIPASSO IN ITINERE 

LE FORZE: 
Il concetto di forza - Composizione di forze complanari - Scomposizione di una forza data in  
due componenti convergenti nello stesso punto - Composizione di due forze parallele - 
Scomposizione di una forza in due componenti a essa parallele di cui siano note le rette  
d’azione - Composizione e scomposizione di forze nello spazio 
 
I MOMENTI DELLE FORZE I MOMENTI DELLE FORZE: 
Momento di una forza - Momento di un sistema di forze - Teorema di Varignon - Coppia di  
forze - Trasporto di una forza parallelamente a se stessa 
 
SISTEMI DI FORZE EQUILIBRATI E CORPI VINCOLATI: 
Riduzione di un sistema di forze rispetto a un punto - Equilibrio di un sistema di forze - I corpi  
vincolati 

TRASDUTTORI E SENSORI 

Trasduttori - Caratteristiche dei trasduttori - Trasduttori digitali e analogici -Trasduttori 
assoluti e incrementali  - Potenziometro lineare - Potenziometro angolare - Riga ottica - Riga 
ottica a trasparenza - Riga ottica a riflessione - Encoder ottico - Encoder incrementale - 
Encoder assoluto - Dinamo tachimetrica - Sensori induttivi - Sensori capacitivi - Sensori a 
effetto Hall - Sensori ottici  

ROBOT INDUSTRIALI 

Definizione di robot - Struttura dei robot - Classificazione cinematica - Robot cartesiani -Robot 
cilindrici - Robot polari - Robot SCARA - Robot articolati - Robot di manipolazione - Robot di 
saldatura - Robot di assemblaggio - Robot di finitura superficiale - Robot di misura -  
Parametri caratteristici  

AFFIDABILITÀ DI 
COMPONENTI E SISTEMI 

Manutenzione programmata - Parametri affidabilistici - Componenti non riparabili  - Sistemi 
riparabili - Tasso di guasto - Ciclo di vita - Modellizzazioni del tasso di guasto - Effetti della 
manutenzione periodica - Un esempio comune: l'automobile - Calcolo affidabilistico dei 
componenti non riparabili - Distribuzione normale - La gaussiana - Distribuzione 
esponenziale - Calcolo affidabilistico dei sistemi complessi - Sistemi in serie - Sistemi in 
parallelo  
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ATTIVITÀ DI LABORATORIO 

LETTURA DEL DISEGNO 
MECCANICO 

Simbologia dei disegni; 
Scale di rappresentazione; 
Metodi di rappresentazione; 

PROGETTAZIONE 3D 
AUTODESK INVENTOR 

Introduzione al disegno tridimensionale e schizzo; 
Interfaccia di Inventor; 
Ambiente di schizzo e sistema delle coordinate; 
Creazione di uno schizzo; 
Applicazione dei vincoli, quotatura e modifica, creazione di serie, copiare e eliminare lo 
schizzo; 
Lavorazione dello schizzo: estrusione, rivoluzione e nervatura; 
Modifica delle lavorazioni dello schizzo; 
Creazione e modifica delle lavorazioni predefinite: fori, raccordi, smussi, filettature e serie; 
Messa in tavola, foglio di lavoro, cartiglio, e quotatura. 

 
 
Colico, 04/06/2025 
 
 
 

L’Insegnante 
 

 
Federico Combi___________________________________ 

 
 

 
 

 


